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Sasi

Dily:
1001 -4 ks

— . — 1029 -4 ks
Sestavte 3asi. Dodrzte kolmost dilG. 1074 — 2 ks

Namontujte dily 1001 (viz detail). 1051 — 16 ks
1052 - 16 ks
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Dily:

1028 — 4 ks
1051 - 24 ks
1052 — 24 ks
1073 -2 ks
1074 -2 ks
1077 - 2 ks
1127 -1 ks
2037 -2ks
2039 -1ks
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Konzole 1
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Konzole 2

Spojte boky A a B pomoci dild 1073. Vyztuzte
dilem 1127. Dil 1127 upevnéte pomoci dvou
Sroubd.
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Sestava konzole a sasi

Dily:

1051 -10ks
1052 - 10 ks
1075—-1ks

- ™

Vlozte konzoli do sasi.

Konzole musi byt v ose
(uprostfed) ve vyobrazené
poloze (dil B dovnitr).

Prekontrolujte kolmost
konzole a Sasi.

Upevnéte konzoli Srouby.

Namontujte dil 1075.




1027 -2 ks
1029 -2 ks
1051 —8 ks
1052 — 8 ks
2006 — 1 ks

Sestavte vyloZnik dle obrazku. Pfed dotazenim
prekontrolujte kolmost, rovnobéznost a svirané uhly
jednotlivych dild.

Ke kontrole mizete pouZit libovolny obdélnikovy ci
¢tvercovy dil (90°), a dil 2039 nebo 3038 (60°).
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Vyloznik




Sestava konzole a vylozniku 1
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Dily:

1025 -2 ks
1051 -6 ks
1052 -6 ks




Sestava konzole a vylozniku 2

VyloZnik upevnéte do konzole pomoci Sroubd.

Prekontrolujte rovnobéZznost konzole a $asi.

Zpevnéte vyloznik pomoci dil( 1025.
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| 1051 | | 1052 |

Dily (3 ks):
1011 -3 ks
1038 — 3 ks
1039 -6 ks
1046 — 3 ks
1051 -39 ks
1052 —39 ks
1072 -6 ks
1400 -3 ks
2031 -3 ks
3076 —3 ks

= : Klec pohonu

Pokud nejde pastorek
nasunout na htidel,
odstrante otfepy
jehlovym pilnikem. Pfi
pilovani pastorkem
pootacejte.

Presunte hfidel motoru ve sméru
oranzové Sipky — tim zaradite
pomalejsi otacky.

Na hfidel nasunite dil 1011 tvofici
napinac a pastorek 1046.
Motor upevnéte dily 3076.

Na sestaveném dile neutahujte
Sroub oznaceny Zlutou Sipkou.
Spolu s napinakem 1011 slouZi pro
ustaveni prevodu.

Celkem sestavte 3 ks klece pohonu.
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Montaz klece pohonu

Do mist vyznacenych oranZovymi Sipkami namontujte tfi klece pohonu pomoci Sroubt (Zluté
Sipky). Klece musi byt rozmistény ve stfedech stran pomysiného rovnoramenného trojuhelnika
vytvoreného na vylozniku dilem 1029 a dily 1027 (vyznacen ¢ernymi ¢arami). Po namontovani

zpevnéte klece pohonu tahly z dilti 1007.

Dily:

1007 -3 ks
1051 -12 ks
1052 - 12 ks
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strany. Magnet 1268 bude
slouzit k zachyceni dilu 1076
pfi spindni stavebnice Boffin.

Dily:

1001 -6 ks

1041 -1 ks
Sestavte platformu. Dily 1001 1051 —-12 ks
posutite pred dotazenim ve 1052 - 12 ks
sméru Sipek tak, aby dil 3031 1060 -1 ks
mohl byt nasunut z vnéjsi 1268 - 1ks

Platforma

Dily (3 ks):
1015-6 ks
1051 —-42 ks
1054 -6 ks
2053 -6 ks
3031-6ks

Sestavte dily 3031 se Srouby.
Radné dotahnéte, pfili volné
Srouby budou blokovat tahla
1015 (viz poznamky dale).
Celkem zhotovte tfi kloubova
ramena. RUzna vyska tahel
(pocet matic) zlepsuje uhel
natoceni kloubového ramene.




Kloubové rameno 2

Tahla 1015 jsou zajisténa
kontra maticemi tak, aby

) zUstala pohybliva. Pro
dotaZeni matic pouzijte
dva klice a matice utahujte
,na sebe”. Tahla se musi
volné otdcet, ale ne pfilis
naklapét.

Sestava platformy a ramen

1050 -6 ks
2050 -3 ks

Platformu a kloubova ramena
spojte pomoci htideli.




Otocné rameno

Dily (3 ks):
1010 -6 ks
1024 -3 ks
1045 -3 ks
1047 — 3 ks
1051 —18 ks
1052 — 18 ks

Snimac polohy

Otocte snimacem na doraz ve sméru Sipky (po sméru
hodinovych rucic¢ek). Zajistovaci Sroub hfidele na pruzné
spojce musi byt ve vyobrazené poloze. Pokud tomu tak neni
povolte druhy Sroub (u zajiSténi hiidele snimace), polohu
spojky upravte a Sroub opét utahnéte.

vyjméte.

Sestavte dily. Pfi montazi
kol 1045 a 1047 pouzijte
pomocnou htidel. Po
dotazeni Sroubl hfidel

Dily (3 ks):
1051 -6 ks
1052 — 6 ks




Dily (3 ks):
2061 -3 ks

Montaz otocného ramene

Otocnda ramena instalujte pomoci htideli. Hfidel zasurite az do pruzné
spojky snimace polohy a zajistéte stavécimi Srouby na kolech 1045 a
1047. Stavéci Sroub v pruzné spojce zatim nedotahujte.

Natocte pruznou spojku ,na doraz” ve sméru oranzové Sipky.

Zvednéte otocnou spojku ,,na doraz” ve sméru zelené Sipky a utahnéte
Sroub pruzné spojky (Zluta Sipka).
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Pfekontrolujte, zda se pfi otaCeni ramene otaci i snimac polohy.




Pohon - sestava prevodu

Dily (3 ks):

1046 -3 ks
2047 -3 ks
3061 -3 ks

Povolte Sroub vyznaceny
Zlutou Sipkou.

Vymezte vili mezi
pastorkem 1046 a kolem
2047, pfihnutim motoru
1400 (oranzova Sipka).

Po ustaveni vile zajistéte
napinak 1011 sroubem.

Sestavte prevody a
vlozte je do klece
pohonu. Pastorek 1046
zatim nedotahuite.
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Dily (3 ks):
1050 -6 ks
1061 -3 ks
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Montaz platformy

Nastavte oto¢né rameno
pfiblizné 30° pod rovinu a
zajistéte pastorek (Zlutd
Sipka).

Kloubova ramena s platformou spojte s oto¢nymi
rameny pomoci hfideli a stavécich krouzkd.
Pokud bude tfeba povolte pastorky a polohu
oto¢nych ramen upravte.




Mechanicka sestava

Pohledy na mechanickou sestavu.

Prekontrolujte dotaZeni, rovinnost platformy a ustaveni
prevoda.

s

Pokud je vie v poradku osadte dily ovladani a fizeni
motordQ.




Montaz desky spinace

Na desku spoje pripevnéte noze spinacl (dily 1005). Pozor,
pouzijte pozinkované dily, ne nabarvené. Osadte Srouby 2053.
Sestavenou desku pfipevnéte na Sasi (na dily 1001).

Dily:

1005 -2 ks
1051 -8 ks
1052 -6 ks
2053 -2 ks




(C) 2019
SOUE Plzen

Montaz rizeni motoru
Dily:
o 1051 — 30 ks
s 1052 — 6 ks
oy 2053 — 12 ks |
o (%)
@ 3031-2ks

Do desek fizeni motoru osadte Srouby pro pripojeni vodicu.
Spolecné s deskou motoru pfipevnéte uhelniky 3031.

Osadte dalsi desky Fizeni pohonu dle vyobrazeni.
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Montaz Arduina a ovladace

Dily:

1051 -6 ks
1052 -4 ks
1054 — 2 ks
2050-2 ks
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2050 | @
- D=5 1054 PFi montazi Arduina pouizijte

@)

g distanéni podlozky z dilG 2050.

Ovladac pfipevnéte na desku
1075 pomoci Sroubd.
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